Глава 9. Перспективы физики


ГЛАВА 9
ПЕРСПЕКТИВЫ ФИЗИКИ
«Всегда страдает ум в бесплодии умственного тупика»
Шекспир

ВВЕДЕНИЕ
Физика занимается исследованием изделий материального мира и их поведения. В другой терминологии можно сказать, что физика изучает структуры и активности. Они согласованы между собой и проявляют себя в динамике. По этой причине желательно исследовать именно структуры, активности, динамики.

Естественно обобщить накопленный опыт. Но этого мало. Требуются новые методики и алгоритмы познания реального материального мира и гармоничной практики в нем. 

Достичь указанной цели удастся в том случае, если будут сконцентрированы усилия на ростковых точках фундаментальной науки, способных дать качественно новые инструменты для анализа экспериментальных данных, предсказания новых возможностей и создания новых технических устройств. 

Философский анализ ситуации приводит нас к пониманию направления, в котором следует двигаться вперед:

· нужно выйти из колыбели бесструктурной механики, теоретическими направляющими которой служат формализмы Гамильтона и Лагранжа, 

· нужно преодолеть туман полевых иллюзий, который не позволяет корректно рассматривать физическую реальность,

· нужно подальше отойти от описания реальности без сил.

На первый план естественно выдвинулся главный вопрос: какова структура и активность физических моделей. Он актуален потому, что модели являются математическими «копиями» реальности. Изучив общие черты их структуры и активности, мы получаем прямые и косвенные данные о структуре и активности физических изделий, описываемых в исследуемой модели. Задача структурного моделирования реальности, с этой точки зрения, сводится к созданию базовых математических объектов, ассоциированных с исследуемыми физическими объектами. Важны свойства математических и физических объектов, а также их согласования между собой. 

Главным лейтмотивом современной теоретической физики стала парадигма калибровочных (компенсационных полей) и ее практическое применение. В силу этого обстоятельства важно исследовать структуру и активность калибровочных полей, а также их связь со структурой и активностью физических изделий, которые ими описываются.

Началом структурного анализа может быть теория электромагнетизма. Она наиболее проста во всей совокупности моделей калибровочных полей. Это обстоятельство дает надежду проще найти структурные физические аспекты электромагнитного поля. В случае успешного решения такой задачи потребуется второй шаг: найти алгоритм перехода от структурной теории электромагнетизма к структурной теории любого калибровочного поля.

Проведенный анализ показал, что структурные аспекты электромагнетизма проявляют себя через структуру группы заполнения. Группа заполнения в рассматриваемом случае есть проективная унимодулярная группа в мономиальном представлении. Ее можно трактовать как систему матриц, выражающих совокупность отношений между четырьмя базовыми объектами.

Она достаточна, чтобы единым образом записать уравнения электродинамики для полей, индукций, связей между ними, отражающих специфику поля и его взаимодействия с материальным окружением.

Она достаточна, чтобы обосновать структуру электромагнитного излучения в форме системы физических объектов: объединенной пары электрических и пары гравитационных предзарядов. Задача состоит в том, чтобы найти предзаряды на эксперименте.
Структура физических объектов, ассоциированных с явлениями электромагнетизма, в рассматриваемом случае учтена на основе проективной унимодулярной группы в мономиальном представлении. Поскольку мономиальность позволяет аддитивно представить элементы матричной алгебры, а физическая модель всегда может быть записана через них, мономиальность следует считать базовым положением любой структурной модели калибровочных полей. 

В электромагнетизме, с точки зрения теории калибровочных полей, важно учесть скалярную фазу 
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. Тогда можно считать, что элементы мономиальной матрицы соответствуют одномерному многообразию чисел. 

В более сложных моделях, когда для описания «внутреннего состояния» требуется несколько чисел, мы приходим к матричному расширению мономиальных матриц. Заменяя числа в четырехмерных матрицах на матрицы, мы приходим к тензорному расширению модели. На этой основе можно «строить» модели электромагнетизма с увеличением числа внутренних степеней свободы.
Интеллект бывает ленив. Привлечь его внимание к новой теме иногда удается с помощью странного или ложного факта. Ограничение на скорость света выступило в роли такого обстоятельства. 

В кинематическом подходе, привычном для классической механики, скорость тела не зависит от измерения. Именно этот вариант был принят Эйнштейном. Из рассмотрения было упущено важное звено: при измерении параметры микрообъектов могут меняться. 

Если же в рассмотрение ввести измеренные значения скорости света, то возникнет ряд вопросов, на которые нелегко ответить. Во-первых, нужна математическая модель и физическая реализация процесса измерения для света. Во-вторых, нужно создать алгоритм оценки меры влияния измерения на свет.  В-третьих, измерение невозможно в вакууме, поэтому нужна модель измерения в реальной физической среде. В-четвёртых, требуется внести изменения, как в уравнения электродинамики, так и в алгоритм измерения, чтобы рассчитать зависимость скорости света от измерительной процедуры и измерить эту зависимость. 

Формализм преобразования систем координат не адекватен физике измерения. Действительно, системы координат неспособны учесть важные физические детали:

· системы координат могут быть наложены друг на друга, но для измерительных приборов это обстоятельство неприемлемо,

· системы координат глобальны, а эксперимент локален,

· система координат не учитывает взаимодействия, а для измерения этот аспект наиболее важен,

· измерение предполагает наличие сложного устройства, способного это сделать, у системы координат этих качеств нет,

· система координат способна «работать» в пространстве с многими переменными, система отсчета имеет дело с многообразиями малой размерности, 

· в реальной задаче скорость может зависеть от ряда обстоятельств, для системы координат их учет выполнить трудно.

В силу указанных причин нужно быть осторожным в выводах, которые делаются в рамках формализма преобразований систем координат.

Заметим, что в настоящее время есть несколько обстоятельств, которые стимулируют деятельность по построению обобщенной механики:

· Практическое применение концепции многоуровневой реальности предполагает построение многоуровневых физических моделей. В частности, следует обобщить механику, как по модели зарядов, так и по модели движений, в которых участвуют физические объекты. Механику нужно моделировать в многоуровневом пространстве-времени.

· Электродинамика без ограничения скорости инициирует построение структурных моделей света. Поскольку у частиц света нулевой электрический и гравитационный заряд, требуется построение механической модели для объектов такого типа. 

· Механическая модель гравитации подтверждает идеологию двухуровневой механики, следующей из электродинамики со скоростями выше скорости света в вакууме, а также алгебраически развивает её. В силу этого обстоятельства требуется выяснить алгебраическую сущность обобщенной механики.

· Построение механических моделей должно привести к построению механической модели спина физических объектов. Учёт внутренних движений позволит наметить контуры построения механических моделей для других гиперзарядов.

· Многоуровневость реальности позволяет ввести рабочую гипотезу о наличии иерархии зарядов. На каждом уровне материи могут быть свои «заряды» со своими свойствами и законами взаимодействия. Это обстоятельство должно быть отражено в обобщенной механике.

· Естественно рассмотреть не только скорости и ускорения, а всю систему ранговых движений, равно как и их роль в динамике многоуровневой реальности и в ее эволюции.

· Поскольку основной новой идеей в физике постепенно становится идея иерархии базовых объектов для каждого уровня материи и системы отношений между ними, желательно исследовать все возможности конструирования физических объектов и их свойств в рамках данного подхода.

В данной главе представлена система постулатов для всей физики. Она базируется на авторском исследовании фундаментальных проблем физики как ориентиров для такого построения [1-36].

На первый план в анализе явлений ставится задача изучения структуры исследуемых объектов, а также их всевозможных движений.
Приведём аналогию. Так, здания могут быть построены из кирпичей, по-разному закрепив и украсив их. Физическую модель можно построить математически на группе заполнения, кватернионы и антикватернионы которых играют роль «математических кирпичей». За ними, с физической точки зрения, стоят бароны, базовые объекты, состоящие из пары электрических и пары гравитационных предзарядов. Бароны играют роль «физических кирпичей» теории. 
Для движения вперёд требуется вера. У веры есть такой аспект: она базируется на том, что невозможно доказать. Это может быть, например, невидимый, экспериментально недоказуемый факт. И такая стадия есть в любой физической практике. С другой стороны, вера не только устанавливает границы структур и их поведений, но она указывает и перспективы практики. Аналогично действует и фундаментальная физика. В ней присутствуют элементы веры. Без веры нет науки. Вера неотделима от науки. Вера проверяется практикой. Понятно, что общие физические законы почти всегда играют роль элементов веры. 
Заметим, что любой модели и любому исследователю реальность доступна по разному: чему-то доступно владение всем, а чему-то доступно только прикосновение.
9.1. ФУНДАМЕНТАЛЬНЫЕ ПРОБЛЕМЫ ФИЗИКИ
1. Проблема Аристотеля.
Как учесть в физике отношения между объектами, чем и как их выразить, к чему это приведет?

2. Проблема Герца.
Как построить электродинамику, инвариантную относительно группы Галилея и согласующуюся с экспериментами?

3. Проблема Игнатовского-Франка-Ротта.
Как конструировать параметрические семейства симметрий, содержащие систему неизоморфных симметрий? Каковы свойства таких математических объектов, как их применять в физике?

4. Проблема Шрёдингера.
Можно ли связать волновую функцию квантовой механики с некоторым распределением электрического заряда или тонкой материи по физическому макроскопическому пространству?

5. Проблема Лорентца - Шрёдингера.
Можно ли использовать уравнения Максвелла не только вне зарядов и атомных систем, но и внутри их?

6. Проблема Зоммерфельда.
Чем отличаются и как описываются пространства размеров и пространства скоростей? Как их согласовывать между собой и как использовать в физических моделях?

7. Проблема Бора.
Возможно ли механическое рассмотрение движения составных частей атома, в частности, электрона в атоме? Насколько пригодна для этого классическая механика?

8. Проблемы Эйнштейна:
8а. Какая теория фундаментальна для физики в целом: макротеория или микротеория?

8б. Является ли концепция поля окончательной для физики или возможна конструктивная, более общая концепция?

8в. Как обобщить уравнения электродинамики, чтобы можно было получить зависимость скорости электромагнитного поля от скорости источника излучения?

8г. Зависит ли скорость света в вакууме от свойств вакуума? Как устроен вакуум?
8д. Возможна ли теория гравитации не на геометрической, а на физической основе?

8е. Как объединить теории электромагнетизма и гравитации?

8ж. Как объединить микротеорию с теорией относительности.

9. Проблема Бройля.

Сколько и каких волн материи образуют их полную систему? Что представляют эти волны с физической точки зрения?

10. Проблема Томсона-Демельта. 

Какую физическую структуру имеет электрон, есть ли у него центральная часть и какова динамика и структура его периферии?

11. Проблемы Ньютона:
11а. Каковы возможные математические и физические пространства? Что в них относительно и что абсолютно?

11б. В чем сущность времени? Что в нем относительно и что абсолютно?
11в. Что представляет собой свет с механической точки зрения, объекты, из которой он изготовлен, среда, в которой он движется?

11г. Как происходит взаимное превращение света и материи?

11д. Каковы мельчайшие частицы материи, которые человеку не под силу разрушить?

11е. Каков физический механизм, природа и причина гравитации?

11ж. На основе какой математики можно эффективно описывать физику?

12. Проблема Гейзенберга.

Какова полная картина соотношений неопределенности, сколько их типов существует в реальности?

13. Проблема Канта-Лапласа.

Можно ли объяснить гравитацию на основе существования и движения не только макроскопических тел, но и тонкой материи между телами? Каковы характерные скорости, реализующиеся в гравитации?

14. Проблема Декарта-Канта.
Сколько и каких моделей требуется, чтобы полностью описать одно и то же явление или изделие?
15. Проблемы Пуанкаре.
В чём состоят и как различаются разные интерпретации практики? Когда модель становится физически и математически полной? 
16. Проблема Гёделя.

Как выйти за пределы формально-логической, прагматичной модели, достигая расширения и углубления практики?
17. Проблема Гильберта.

Какова математическая структура любой физической модели?

18. Проблема Планка.

Является ли постоянная Планка универсальной величиной для физики или она имеет частное значение и реализуется только в определенных условиях?

19. Проблема Фарадея-Дирака.

Что представляет собой вакуум с физической точки зрения, какова его структура и активность?

20. Проблема Томсона.

Какова механическая структура частиц света? Какое отношение имеют к свету гравитационные и электрические заряды?

21. Проблема Ли.

Какие симметрии возможны в математике и как они используются в физике? В чем состоит единство и различие симметрий для структуры физических изделий и для их поведения?

22. Проблема Янга-Миллса.

Как можно обобщить структуру калибровочных полей? Как можно обобщить модели калибровочных полей и расширить их приложения к физике?

23. Проблема Юнга.

Какова полная физическая картина интерференции света?

24. Проблема Гюйгенса-Френеля.

Какова полная физическая картина дифракции света?

25. Проблема Борна-Гейзенберга.
Как влияет измерение на микрочастицы, как его учесть в теории и на практике?

26. Проблема Гаусса-Барыкина.
Каковы наиболее общие законы физического мира? Какова динамика соединения элементов интеллектуального и эмпирического исследования реальности?
27. Проблема Барыкина.
Как создать генераторы, непосредственно преобразующие энергию гравитации в электромагнитную энергию? Как взаимно преобразовывать энергии электромагнитного и гравитационного полей?

28. Проблема Барыкина.
Как моделировать заряды и управлять их свойствами? Могут ли элементарные частицы иметь свой генетический код на уровне изделий из праматерии?
Выбор указанных проблем и их авторов условен. В силу этого обстоятельства, как сами проблемы, так и список авторов может быть существенно изменен. В монографии представлены частные решения некоторых указанных проблем.

Заметим, что фундаментальной физикой принято называть ту её часть, которая используется во всех или в большинстве разделов физики.

У фундаментальной физики есть своя область исследований:

· модели пространства и времени,

· принципы теории, условия и границы их применения,

· симметрии и их обобщения при анализе физических объектов и явлений,

· проблемы анализа и практического применения скоростей, ускорений и других механических и немеханических движений,

· синтез микро и макромоделей физической реальности,

· модели зарядов и их взаимодействий,

· исследование электромагнетизма и гравитации, их свойств, практических применений и возможных обобщений,
· структура и возможности физических моделей, а также алгоритмов физического моделирования,

· влияние измерения на параметры объектов и явлений, алгоритмы сравнения расчетных и экспериментальных величин,

· алгоритмы расчета взаимодействий, выяснение их физической сущности и математического выражения,
· связи физики с математикой, с другими науками,

· анализ философского содержания и перспектив развития физики...

Ориентиры оценки предложенной информации будем ассоциировать с ответами на совокупность вопросов:
· Увлекательна ли и доступна ли предложенная информация?

· Что и как можно понять и принять в новой информации?

· Что нового и как предлагается делать в теории и эксперименте?

· Что дает новая информация для практической жизни?

9.2. К ВОЗМОЖНОСТИ КАЧЕСТВЕННО НОВЫХ ТЕХНОЛОГИЙ

В ЭНЕРГЕТИКЕ, МЕДИЦИНЕ, ОБРАЗОВАНИИ
Развитие физики за последние 30 лет позволило существенно углубить наши представления о реальности.

· Доказана возможность скоростей для тел и элементарных частиц, которые больше скорости света в вакууме.

· Построена структурная модель частиц света, согласно которой их составные элементы имеют размеры, существенно меньше ядерных размеров.

· Найден вариант объединения микро и макро теорий, что позволяет применить опыт, накопленный в макромире, для анализа микрообъектов и микропроцессов.

· Предложена единая модель для электромагнетизма и гравитации. 

· Все указанные результаты объединены в краткий курс фундаментальной физики.

Дальнейшая деятельность может быть направлена на создание качественно новых технологий и технических устройств. Они позволят поднять на новый уровень энергетику, медицину, образование. 

В настоящее время можно выделить актуальные направления деятельности. 
1. Создание технических устройств, позволяющих передавать информацию со скоростью, превышающей скорость света в вакууме. Это можно сделать на основе вакуумных камер, содержащих движущиеся переносчики информации. Применение возможно во всех устройствах управления информацией, в частности, в устройствах мобильной связи.
2. Разработка технических устройств и анализ возможностей управления химическими связями, основываясь на структурной модели света, а также структуре электронов и нуклонов, в частности, системе силовых линий, которые их соединяют. Это можно сделать, изучая влияние на атомы, а также на электроны и нуклоны, электромагнитного излучения разной частоты. Химические связи, согласно структурной модели света, имеют сложное строение. У них будут обнаружены резонансные частоты, слабые звенья. На этой основе можно будет разрушать химические связи более простыми средствами, аналогично тому, как сейф открывается механическим или электронным ключом. Задача состоит в том, чтобы создать субъэлектронные ключи для химических связей. Это позволит эффективно останавливать, например, ядерные реакции, существенно увеличив безопасность атомных электростанций. Это позволит создавать существенно более прочные химические связи при разработке новых материалов.
3. Разработка методик и технических устройств для исследования субъядерных механизмов управления жизнедеятельностью клеток и всего живого организма. Такими механизмами, которые пока только начинают изучаться, «владеют» электроны, нуклоны, атомы и молекулы. Согласно структурной модели света они «живут» в океане тонкой субъядерной материи, из которой изготовлены как они, так и сам свет. Они живут бесконечно долго. Исследуя теоретически и экспериментально влияние излучения на живые организмы, равно как и на поведение отдельных атомов и молекул, мы можем построить модели и создать технологические установки для омоложения организма и, в лучшем случае, для остановки возраста. Речь идет о создании технологий существенного удлинения жизни. У этих задач на данном уровне развития физики есть будущее, так как выработан новый подход к микромиру. Его структурное описание выходит далеко за рамки стандартной квантовой механики. В частности, теоретически обоснована возможность субъядерных молекул ДНК. С их созданием становится реальным конструирование элементарных частиц с заданными свойствами. Новые модели и технические устройства могут иметь самое широкое применение. 
4. Создание технологий использования субъядерной энергии. Её роль способна выполнить энергия гравитации, которую удалось связать с обнаруженным экспериментально космическим океаном тонкой материи. По новейшим данным большинство энергии Вселенной сосредоточено внутри макроматерии и в Космосе. Так, в электроне может содержаться больше частиц тонкой материи, чем число атомов воздуха в кубе газа. Не только атом, но и его составляющие являются «кладовыми» субъядерной энергии, которую можно извлекать без разрушения атомов и молекул. Основной алгоритм, который нужно довести до практического применения, состоит в создании генераторов, которые преобразуют гравитационную энергию в электрическую. Современные теории допускают такую возможность. Космос, равно как и сами атомы, владеет таким алгоритмом. В перспективе это позволит создать индивидуальные генераторы по использованию субъядерной энергии для любых технических устройств и для обеспечения экологически чистой жизнедеятельности. В частности, на основе субъядерной энергии может быть преобразован механизм питания, создана новая структура потребления энергии.
5. Создание коммерчески обоснованных концентрированных методик передачи знаний. В частности, возможен курс фундаментальной физики, который позволяет человеку, имеющему среднее образование, дойти до вершины теоретической физики всего за несколько месяцев. Учебник по новейшей фундаментальной физики может стать основой для легкого обучения физике всех желающих. С другой стороны, он позволит привлечь к деятельности, указанной выше, большое число специалистов.

9.3. БАЗОВЫЕ ПОЛОЖЕНИЯ СТРУКТУРНОЙ ФИЗИКИ
Примем точку зрения, что физическая реальность трансфинитна: многогранна, многофункциональна, многозначна, многоуровнева и имеет много других свойств.

Назовем Ритами систему базовых физических изделий, имеющих форму конечных геометрических подмногообразий разной размерности: точки или 0-Риты, отрезки или 1-Риты, площадки или 2-Риты и т.д. Подмногообразия не обязаны быть механическими.
В анализе и на практике используем концепцию «лестницы» уровней материи, полагая, что есть ступеньки такой лестницы, на которых имеются базовые объекты и что эти ступеньки и объекты, как и их свойства, согласованы между собой. Практике доступна обычно конечная система уровней материи.
Примем предположение, что любой физический объект изготовлен из Ритов. Если все структурные Риты относятся к одному уровню материи, мы имеем дело с одноуровневым материальным объектом. Если Риты относятся к разным уровням материи, образуя некоторый физический объект, мы имеем дело с трансфинитным материальным объектом.

Задача теории и практики состоит в том, чтобы исследовать структуру и поведение системы многоуровневых объектов. Для этого требуется тщательно изучать одноуровневые объекты. В дальнейшем следует согласовать их свойства друг с другом.
Учтём трансфинитность не только нашей практики и используемых моделей, но и трансфинитность интерпретаций этих моделей, экспериментов, практик. 
Примем определения: 

1. Структура есть функционально значимое изделие, выступающее в форме согласованной системы Ритов, у которых есть как механические, так и немеханические составляющие. 
2. Поведение (активность) есть согласованная система количественных и качественных изменений конкретного изделия или их системы.

3. Физическое пространство и физическое время есть совокупность эмпирических свойств материальных изделий, проявляющих их структуру и поведение. 

4. Физическая энергия и физическая информация есть система эмпирических свойств материальных изделий, посредством которых выражаются отношения между изделиями, а также их состояния и превращения.
Примем точку зрения, многократно подтверждённую практикой, что структуру и поведение имеют как исследуемый, так и познающий объект, а также измерительные и расчетные устройства. Все указанные объекты существуют в пространстве и во времени, обладают энергией и обмениваются информацией.
Рассмотрим логические следствия, вытекающие из принятого подхода:

1. Поскольку Риты трансфинитны, как и изделия из них, то физическое пространство, физическая энергия, физическое время также трансфинитны.

2. Поскольку эксперимент ограничен в своих возможностях, то ограничены будут в нашей практике и пространство, и время, и энергия.

3. Поскольку представления о структуре и активностях изделий, на которых базируется практика, постоянно развиваются, неизбежны и обязательны изменения представлений о пространстве, времени, энергии и их моделей.

4. Поскольку изделия трансфинитны, для их познания требуются трансфинитные модели и трансфинитная практика, в частности, трансфинитная логика.
9.3.1. Постулаты структурной физики

Используя введённую выше терминологию, сформулируем систему постулатов. Под термином софистатность будем понимать трансфинитность взаимных отношений.

1. Постулат единства трансфинитности: структура и активность каждого из физических объектов, как и их системы, трансфинитны.
Мы приняли гипотезу, что физическая реальность представляет собой аналог лестницы. На каждой её ступеньке есть уровневая физическая материя, которая имеет структуру и активность в широком и узком смыслах слова. Физическая материя выступает на практике в форме изделий, называемых объектами. Они изготовлены из других объектов, называемых базовыми объектами. Каждый объект имеет свою структуру и активность. И структура, и активность многогранны, многозначны, многоуровневы, многофункциональны и т.д., что выражается одним словом: они трансфинитны. Одной из форм активности является взаимный обмен посредством специальных изделий, меняющих изделие по структуре или по поведению, в том числе, через обмен информацией. Система базовых объектов задается конечными уровневыми объектами разной размерности: 0-мерными, 1-мерными, 2- мерными и т.д. Они могут превышать размерность пространства, выражающего механические свойства объектов. Немеханическая часть объектов может выступать в качестве механической части более глубокого уровня материи. Активность охватывает все стороны изменения материальных объектов. 
2. Постулат трансфинитности пространства-времени: система трансфинитных структур и активностей характеризуется системой своих пространств и времен.
На каждом уровне материи есть своё пространство и время. Вся система пространств выражает свойства структуры и активности всей системы трансфинитных физических объектов. Практика овладения этими свойствами выражает используемые в моделях свойства пространства-времени. Каждая структура имеет своё трансфинитное пространство и время. Есть пространство размеров для каждого из базовых объектов, а также для объектов, изготовленных из них. Для полноты анализа требуется знать метрики, связности и другие свойства этих пространств. Каждая активность имеет своё трансфинитное пространство и время. Есть, пространство скоростей, пространство ускорений и т.д. Они согласованы между собой и образуют активную систему, соответствующую активности физических объектов. Пространство и время базовых объектов может быть недостаточным для выражения всех свойств уровневых объектов или объектов, принадлежащих нескольким уровням материи.
3. Постулат трансфинитности физических величин: трансфинитные величины и математические операции выражают свойства структур и активностей трансфинитных физических изделий.
Величины задаются как системой чисел, согласованных между собой, так и системой операторов, выражающих состояние и изменение свойств физических объектов. Величины могут быть подчинены разнообразным ограничениям, вытекающим из дополнительных условий, присущих конкретным объектам или конкретным ситуациям. Обычно одним величинам присуще управление, задаваемое другими величинами.
4. Постулат трансфинитности физических моделей: модель, успешно описывающая структуру и активность как одноуровневых, так и многоуровневых изделий, трансфинитна. 
Модель представляет собой математическое изделие, которое имеет трансфинитную систему свойств. Она эффективна при полной практике, характерной для этого уровня материи.  Модель может быть пригодна для описания объектов, принадлежащих другим уровням материи. Система физических моделей трансфинитна по своей структуре и активности, потому что она выражает свойства трансфинитной реальности. Трансфинитны решения уравнений и их интерпретации.
5. Постулат трансфинитности эксперимента: эксперимент трансфинитен в силу трансфинитности изделий, из которых изготовлены приборы и экспериментальные установки, а также в силу трансфинитности условий эксперимента.
Эксперимент проводится на основе изделий, которые являются частью физической реальности. Поскольку реальность трансфинитна, фактические данные, присущие практике, относящейся как к отдельному уровню материи, так и к их системе, трансфинитны. Они доступны только трансфинитным экспериментальным средствам. Полученные данные могут быть пригодны для анализа других уровней материи, в том числе и тех, которые в принципе недоступны нашей экспериментальной практике. Наблюдатель представляет собой трансфинитное экспериментальное средство.
6. Постулат трансфинитности логики: трансфинитной реальности соответствует трансфинитная логика.
Элементы логики, принятые современным познанием, обязаны быть в соответствии с трансфинитной реальностью. Поэтому логика должна быть трансфинитна. Привычная логика не может быть достаточной для новой практики. В такие условия на современном этапе развития науки поставлены как эксперимент, так и предлагаемые теории.
7. Постулат софистатности практики: экспериментальные и теоретические данные во всех проявлениях софистатны между собой.

Реальная практика трансфинитна. Трансфинитны стороны и свойства изделий, как в эксперименте, так и в теории. Объекты как одного, так и разных уровней материи софистатны по своей структуре и свойствам.

8. Постулат трансфинитности эволюции: структуры и активности каждого изделия и их системы подчинены трансфинитной эволюции.
Нет неизменных объектов и неизменных свойств. Они образуют систему, которая способна меняться: как развиваться, так и деградировать. Эти тенденции объективны и неустранимы. И деградация, и развитие трансфинитно отражают свойства и проявления эволюции.
9.3.2. Следствия постулатов структурной физики
1. Есть Риты: система конечных уровневых физических изделий разной пространственной и симметрийной размерности.

2. Структура, активность, возможности, отношения изделий объективной реальности, изготовленных из Ритов, трансфинитны
3. Объективная реальность есть система трасфинитных изделий. Они материальны в том смысле, что имеют структуру и активность, возможности и отношения. Указанные и другие качества трансфинитно согласованы между собой, допуская, в частности, разнообразие соединений друг с другом.

4. Эксперимент и его средства трансфинитны. Они едины. Их единство обусловлено единством объективной трансфинитной реальности.

5. Структура трансфинитных изделий едина. Единство базируется на системе и соединениях Ритов: конечных уровневых физических изделий разной пространственной и симметрийной размерности. У каждого изделия есть своё место.

6. Активность трансфинитных изделий едина. Она базируется на единстве движений Ритов и факторов, которые ими управляют. Изделия имеют энергии и обмениваются информацией.

7. Модели трансфинитной реальности трансфинитны. Их единство базируется на системе моделей, заданных разнообразными величинами и операторами в системе трансфинитных пространств.

8. Изделия, их модели, любая практическая деятельность подчинены трансфинитным законам эволюции.

9.3.3. Специфика трансфинитной физики
В моделях трансфинитной реальности исключаются нулевые размеры физических изделий, так как любой базовый объект трансфинитен, он не может быть точечным. Концепция нуля в трансфинитном мире трансфинитна. Каждый уровневый базовый физический объект имеет неточечные размеры потому, что он предполагается структурным, составным на другом уровне материи. 

В моделях трансфинитной реальности исключаются бесконечные размеры изделий, так как любой базовый объект трансфинитно бесконечен. Концепция бесконечности в трансфинитом мире трансфинитна. Конечный уровневый объект может быть очень большим для глубинных по отношению к нему уровневых базовых объектов.
Предполагается трансфинитное соединение механических и немеханических свойств и сторон реальных объектов. Действительно, каждый объект живет одновременно на нескольких уровнях материи. По этой причине его механические свойства как уровневого объекта всегда дополнены механическими свойствами материи ближних уровней, которые могут проявлять себя немеханически. Кроме этого, у уровневого объекта, как и у объектов других уровней, сосуществующих с ним, могут быть немеханические стороны и свойства, описывающие изменения параметров, характеризующих этот объект. Учитывая известный факт, что многие свойства нам пока не известны, мы можем ожидать в ближайшей практике сложного соединения механических и немеханических свойств.
Предполагается иерархия активностей и иерархия взаимодействий, так как уровневые структуры и активности софистатны между собой, допуская разнообразные отличия и совпадения.
Инициируется новый подход к гармонии в физической реальности, выделяя в предмет исследования ее уровневое («локальное») и многоуровневое («глобальное») содержание.
Инициируется соединение трех аспектов практики: во-первых, поиск информации, обшей для всех объектов, во-вторых, анализ частных, индивидуальных фактов и обстоятельств, в-третьих, поиск нового в общей и частной практике.

9.3.4. Основные черты структурной физики
· Есть физические объекты. Они имеют трансфинитную структуру и активность, софистатные между собой. Такова физическая реальность.

· Есть математические объекты. Они имеют трансфинитную структуру и активность, софистатные между собой. Такова математическая реальность.

· Есть софистатность между физическими и математическими объектами, физическими и математическими реальностями.

· Исследователь есть физический объект. Он управляет собой, а также совокупностью других объектов физической и математической реальности.

· Измерительные устройства есть физические объекты, управляемые исследователем или их совокупностью.

· Математическая модель есть математический объект, ориентированный на изучение свойств физической и математической реальности.

· Есть система трансфинитных, активных 
[image: image2.wmf](
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Ритов в форме соединенных между собой конечномерных объектов разной размерности.

· Соединения 
[image: image3.wmf](
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Ритов между собой задают физический объект со своей внешней и внутренней структурой и активностью, которые обеспечивают функции реального объекта.

· Есть система математических объектов, в частности, матриц, посредством которых можно выразить свойства 
[image: image4.wmf](
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Ритов и их соединений, достигая уровня математической модели.

9.3.5. Опорное наблюдение
Рассмотрим физическое тело конечных размеров, движущееся с постоянной скоростью 
[image: image5.wmf]u

r

 и с вращением, момент количества движения 
[image: image6.wmf]M

r

 которого направлен по вектору скорости. Тогда для характеристики вращения можно ограничиться заданием только частоты вращения 
[image: image7.wmf]w

.

Известно, что в отсутствие внешних воздействий как скорость, так и момент количества движения физического тела остаются неизменными.

Величины 
[image: image8.wmf](
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 в динамике взаимодействия будут как-то согласованы между собой. Измениться может как скорость, так и частота вращения. Если есть дополнительные условия, то будет существовать некоторая связь между скоростью и частотой.

Заметим, что физическое единство скорости и частоты является эмпирическим требованием для математических объектов, ему соответствующих.

На их роль, с одной стороны, претендуют четырехскорости, если частота «относится» к их четвёртой компоненте, а стандартный вектор скорости «динамизируется» посредством четырехмерного интервала. Получим
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На их роль, с другой стороны, претендуют кватернионы, посредством которых реализуется соединение вектора и скаляра. Анализ, выполненный ранее, позволил так выразить фундаментальные свойства частиц света. Они движутся со скоростью 
[image: image10.wmf]u
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 перпендикулярно плоскостям, образованным электрическими предзарядами в форме нейтральных объектов, названных элонами. Сами предзаряды вращаются вокруг центра с частотой 
[image: image11.wmf]w

. Так скорость 
[image: image12.wmf]u
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 и частота 
[image: image13.wmf]w

 соединяются в единый физический «комплекс». Он проявляет себя на практике в форме закона сохранения энергии.

9.3.6. Идея иерархии зарядов и возможностей моделирования
Покажем возможность применения алгоритма, учитывающего число частиц, в теории гравитации. Рассмотрим уравнение для гравитационной силы 
[image: image14.wmf],

F

действующей на тело с массой 
[image: image15.wmf]m

, полагая, что она зависит от функционала
[image: image16.wmf],

N

ассоциированного с числом частиц 
[image: image17.wmf]n

, которые достигли его, будучи испущенными от другого массивного тела с массой 
[image: image18.wmf]M

. Постулируем уравнение для силы 
[image: image19.wmf]F

, действующей на тело 
[image: image20.wmf]m

, вида
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Оно имеет частное решение 
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Если 
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 получим аналог закона взаимного притяжения Ньютона


[image: image24.wmf].
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Так обнаруживается новое соответствие в физике: пространству движений и размеров соответствует пространство взаимодействий. Гравитационное взаимодействие становится зависимым от числа испускаемых частиц, пропорциональных массе и числу приемников этих частиц, пропорциональных другой массе. В данной формуле, которая кажется физически очевидной, есть основы задания алгоритма описания взаимодействия, имеющего динамическую природу. Формула показывает, что вариант, предложенный Ньютоном, соответствует частному физическому случаю. В нем не учитывается возможность различия частиц излучения по свойствам и спектральному составу, не учтены свойства среды, промежуточной между массами. В нем нет учета скоростей и ускорений для масс.

Мы приняли трансфинитность реальности: её многоуровневость, многофункциональность, многогранность, многофункциональность. Тогда становится очевидным на уровне понятий, что энергий у трансфинитного мира очень много и они очень разные. Поэтому сложно практически овладеть взаимной трансфинитностью энергий. Трансфинитность физических изделий естественно ведет к трансфинитности энергий. Энергии могут и должны рассматриваться над разными алгебраическими системами: в частности, могут меняться числа и операции в них. Уже одно это обстоятельство предполагает более внимательный подход к энергиям вообще и к механической энергии в частности. По-видимому, не все энергии способны превратиться в механическую одного уровня, но они как-то связаны с механическими энергиями других уровней материи. Следует теоретически и экспериментально разделить энергии конструкций и энергии движений, установить их софистатность друг другу. Сохранение размеров и мест должно сочетаться с сохранением форм движения. И размеры, и числа частиц могут принадлежать разным числовым множествам, углубляя концепцию размеров и взаимодействий.
Примем точку зрения, что есть факторы взаимодействия 
[image: image25.wmf]Q

P

,

. Они выражают свойства источника частиц и их приёмника. Подчиним их однотипным уравнениям с дифференцированием по функционалу 
[image: image26.wmf]i

N

, зависящему от числа частиц:
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В рассматриваемом варианте 
[image: image28.wmf]Q

 свойства приемника оцениваются по функционалу, зависимому от характерного постоянного расстояния 
[image: image29.wmf]0

r

. Свойства излучателя 
[image: image30.wmf]P

 задаются через характерное расстояния 
[image: image31.wmf]r

. В частности, это может быть расстояние между центрами масс объектов. 

Зададим силу взаимодействия выражением вида 
[image: image32.wmf].
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 Отсюда для зарядов одного типа следуют аналоги закона Кулона для электрических зарядов и закона Ньютона для гравитационных зарядов:
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Поскольку обобщенный закон взаимодействия определяется произведением факторов сил, а также потому, что разные заряды предполагаются изготовленными из одних и тех же структурных элементов, то он может выполняться и для зарядов разных типов. Тогда следует экспериментально изучить гипотезу о возможном законе взаимодействия электрического и гравитационного зарядов вида
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Мы полагаем, что есть иерархия зарядов. Естественно ожидать, что законы взаимодействия могут быть разными для разных зарядов. Рассмотрим такую возможность. Используем для предзарядов уравнение
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Тогда
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В этом случае, при предположениях, указанных выше, сила взаимодействия будет обратно пропорциональна расстоянию между зарядами: 


[image: image37.wmf]

 EMBED Equation.3  [image: image38.wmf](
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При анализе взаимодействия элонов и пролонов в частице света получается аналогичный результат. Так в рамках простой математической модели реализуется физическое предположение, что взаимодействие зарядов и предзарядов может быть подчинено разным законам.

Данный алгоритм позволяет не только понять, как устроена реальность. Он позволяет «прочувствовать», как нужно поступить, что нужно сделать, чтобы реальность была изготовлена и действовала в соответствии с планом исследователя.

Заметим, что на данной стадии мы приходим к принципу экономии взаимодействия: объекты взаимодействуют по взаимному наличию, «не вслепую», не «во всём пространстве». По этой причине между ними реализуется некий частичный эффективный обмен. В теории поля такого варианта нет из-за удобства расчёта, а не из физики явления. 

Идея факторов взаимодействия инициирует новую форму механического закона динамики. Примем точку зрения, что произведение внешних и внутренних ускорений пропорционально произведению факторов взаимодействия. Тогда получим
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 EMBED Equation.3  [image: image40.wmf].
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Здесь 
[image: image41.wmf]r
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 есть внутренние и внешние переменные, относящиеся к задаче. Обобщим этот вариант. Выполним замену:
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Получим выражение вида
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Выразим указанные величины посредством формальных интегралов:


[image: image44.wmf].
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Задача конструирования динамик сведена к решению согласованной системы уравнений дифференциальной геометрии. Динамика как объект теории становится теперь ещё сложнее и интереснее. В ней есть множество возможностей, которые не могли быть поняты и использованы ранее. Динамика материальной точки может быть записана на основе дифференциально-геометрических уравнений, которые выражают свойства совокупности разных ранговых пространств:
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Следуя связи уравнений геодезических с динамикой изменения симметрий мы подтверждаем идею, что механическое взаимодействие (а, может быть, и любое взаимодействие) есть вариант изменения отношений между физическими изделиями. Фактически речь идет о траектории движения в модели многократно расслоенного многообразия, содержащего в себе разные ранговые пространства.

9.4. ЗАМЕЧАНИЯ ПО ФИЗИЧЕСКОЙ ТЕРМИНОЛОГИИ
Теория поля может рассматриваться как вариант физической модели, заданной в форме 0-Рит представления, для совокупности известных и ожидаемых результатов практики.

Физическая реальность всегда была трансфинитна. Таковы были и величины, и операторы, и приборы, и сами теоретические модели, содержащие множество различных согласованных элементов. Но длительное время это обстоятельство, достаточно очевидное, не было выражено терминологически. 

Предзаряд есть удобное слово для заряда, относящегося к более глубокому уровню материи. Тогда для более высоких уровней материи можно использовать термин послезаряд. Понятно, что свойства их взаимодействий могут быть достаточно сложными. Нет единого заряда для всех уровней материи, как и единого закона для их взаимодействий. Можно применить обозначения для уровневых зарядов типа 
[image: image46.wmf](
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, если обозначать уровни материи символами 
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Управление активностями в форме изменения скоростей и частот на основе показателей преломления и отношения, в силу принципа софистатности активностей и структур, предполагает поиск алгоритмов управления структурой изделий, выражаемой их размерами, формой и другими характеристиками. Так выражается принцип софистатности ранговых движений трансфинитной реальности. Примем предположение: каждой величине присущи свои факторы управления?

В модели трансфинитной реальности возникает вопрос: на основе каких свойств уровневой материи удобно описывать свойства других уровней материи? На данной начальной стадии анализа он получает трансфинитное выражение, если предположить, что на каждом уровне материи есть «свои» электрические и гравитационные положительные и отрицательные заряды. Тогда нужно ответить на ряд вопросов: 

· задать систему законов, которые управляют их поведением, 

·  выяснить, как взаимодействуют между собой изделия, изготовленные из материи разных уровней,

· охарактеризовать сами уровневые заряды, достигнув некоторого единства в их описании,

· разобраться с факторами управления величинами, которые ассоциированы с зарядами,

· выяснить физический механизм и дать математическую реализацию факту различной «проницаемости» гравитации и электромагнетизма в физические тела (обусловленному, возможно, разным структурным содержанием двух взаимно согласованных и дополняющих друг друга сущностей),

· охарактеризовать и научиться пользоваться соединением макро и микросвойств у физических объектов, в частности, у частиц света (нотоны изготовлены из предзарядов и элементов тонкой материи, но имеют макроразмеры),

· прояснить смысл и содержание гипотезы о наличии «света» и «гравитации» (проявляющих себя через поперечные и продольные колебания) на каждом уровне материи,

· изменить практику поведения и жизни с учётом полученных новых обстоятельств и фактов...
9.5. ГЛАВНЫЙ ПОСТУЛАТ ФИЗИКИ:
Вселенная реализует все возможные структуры и всевозможное поведение.

Сделаем несколько замечаний:

1. И соединения, и активности, даже если они возможны и есть их реализация, не будут всегда оптимально функциональны. Примем точку зрения, что есть пассивная и активная функциональность. Оптимально функционально то, что реализует все возможности изделия. Это возможно в случае активной функциональности. Пассивная функциональность будет иметь иерархию различий от активной.

2. «Интеллект» трансфинитной материи состоит, по своей сути, в изготовлении и обеспечении жизнедеятельности разных структур с разной активностью.

3. Общий принцип создания структуры любого изделия выглядит так: изделие есть система соединенных между собой Ритов разной размерности и движений разных рангов, принадлежащих разным уровням материи. Отсюда следует возможность выделения грубой и тонкой структуры. Мы  вправе говорить о теле изделия и о его ауре. 

4. Поскольку математические изделия, в силу принципа софистатности, подчинены тем же законам, что и физические изделия, на них распространяется общий принцип структуры. В силу этого обстоятельства трансфинитная структура присуща числам, величинами, операторам, относящимся к разным пространствам. Трансфинитны симметрии и операции. 

5. Мы установили ранее, что симметрия релаксационных процессов в электродинамике задается произведением элементов трех неизоморфных групп. Новый объект, названный сигруппой, обладает рядом новых свойств, что позволяет описать не только состояния, но и процессы. 

6.Математически учитывая трансфинитность, мы вправе ввести многократные операции. Это могут быть функционально соединенные операции сложения и умножения и обратные им, составленные в определенном порядке. Кроме одинарных операций 
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в рассмотрение следует ввести двукратные операции:


[image: image49.wmf]::).

,

:

,

:

,

(:

:),

,

,

,

(

:),

,

,

,

(

:),

,

,

,

(

´

-

+

´

´´

´-

´+

-

-´

--

-+

+

+´

+-

++


Их следует дополнить функциональными правилами пользования операциями. Например, первая операция влияет на первый элемент согласованно со вторым, а вторая операция согласованно влияет на полученный результат  согласованно с первым. Правила согласования выступают в роли логических дополнений математических операций. Аналогично можно ввести многократные операции. Они выступают в роли базовых средств создания трансфинитных математических моделей. В силу принципа софистатности они выражают свойства трансфинитных физических моделей, софистатных  трансфинитной реальности. Возможны замены отдельного произведения их системой. составленной из разных операций: матричных, комбинаторных, комбинаторных с дополнительными условиями. Это позволит описывать объекты, имеющие разные физические свойства.
7. Заметим, что для описания связей между Ритами, имеющими сложную продольную и поперечную структуру и активность, потребуются новые математические объекты. Если это будут матрицы, то системе рангов сопоставляются системы матриц. Они имеют разную размерность и могут задаваться над разными числовыми системами. Задача состоит в том, как согласовать системы матриц друг с другом и каким алгебраическим операциям их подчинить. Концепция объемных матриц (матритов) подходит для поставленной цели. Фактически речь идет о том, что каждый элемент некоторой плоской матрицы, «вмещающей» матрит, представляет собой упорядоченную систему чисел 
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Произведение и сложение этих чисел будет подчинено системе обычных или композитных операций. К композитным операциям мы относим, в частности,  многократные операции с логическими связями между ними. Логические связи допускают, в частности, трансфинитную выборку элементов и операций. Очевидна сложность такого сопоставления и подхода. С одной стороны, она несет в себе  формально-логический оттенок, обусловленный математической потребностью анализа сложных изделий. С другой стороны, в ней зафиксирована объективная сложность реальных изделий, которая, естественно, может выходить за пределы принятой парадигмы расчета и эксперимента. Примем в качестве фундаментальной концепции физической модели систему 
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модулей. Структура элементов модели в этом случае нам известна из предыдущей практики. Их конкретное соединение соответствует  практикуемым конкретным ситуациям. Тогда всякое обобщение, обусловленное стремлением создать трансфинитные модели трансфинитной реальности, означает введение трансфинитности в каждый элемент модели.

8. Трансфинитными могут быть решения, рассматриваемые как любые следствия модели. Они могут быть получены прямым расчетом согласно действующей модели. Они могут быть получены  косвенными методами, если модель дополнена какими-либо новыми элементами. 

9. Понятно, что эксперимент способен затормозить развитие теории, если она будет ограничиваться только экспериментом. Понятно, что эксперимент может затормозиться развитием теории, если он ограничивается только теорией. У эксперимента и теории есть свои Рит-структуры и Рит-активности. Они не обязаны совпадать. В чем-то у них, естественно, будет «пересечение», но в целом его не может и не должно быть. 

10. Теорию и эксперимент следует рассматривать как пару зависимых гиперизделий, посредством которых практика охватывает реальность. В роли третьего гиперизделия выступает логика. У неё есть свои отношения с теорией и экспериментом. Каждое гиперизделие способно к самостоятельному развитию. В реальной практике логика, теория, эксперимент взаимно дополняют и обогащают друг друга. Иногда философия выступает в роли лидера практики. Рит-представление структур и активностей можно трактовать как «понятийный рентген» для любых изделий. Изделия владеют свойствами, свойства управляют изделиями. Владения и управления согласованы между собой. 

9.6. К ФИЛОСОФСКИМ ПРОБЛЕМАМ ФИЗИКИ

Мы приняли точку зрения, что физическая реальность трансфинитна: многоуровнева, многогранна, многофункциональна, многозначна. Познание сводится к изучению реальности и практике в ней. Поскольку реальность трансфинитна, познание, ей соответствующее, обязано быть трансфинитным.
Так выражена идея сосуществования пары конструкций: объективной конструкции – материальной реальности и субъективной конструкции – практики познания. Она была присуща философам древней Греции. Сосуществование предполагает индивидуальное существование, неотделимое от самодостаточности, а также соответствие в системе изделий. Аналогично можно рассматривать пару объективных изделий или пару субъективных изделий, например, моделей некоторой конструкции или явления. 

Проблема состоит в том, чтобы выработать язык и алгоритм описания свойств существования и соответствия. Принимая концепцию материальности изделий, мы обязаны признать трансфинитность материи. В системе сторон и свойств любого изделия, как объективного, так и субъективного, выделим пару общих свойств. Будем считать главными два свойства материи: структурности и активности. В зависимости от того, как они познаны, будем говорить о полноте практики для конкретного изделия.

Наличие системы разных изделий ставит перед познанием проблему сопоставления их свойств и качеств. С одной стороны, требуется провести классификацию изделий. С другой стороны, требуется установить общее, что присуще системе изделий. 

В роли такой системы может выступить некая совокупность расчетных физических моделей или экспериментальных устройств, относящихся как к одному уровню материи, так и к разным уровням, к близким или разным сторонам реальности.
Мир существует независимо от того, практикует ли в нем тот или другой Генотип, однако он зависит от практики Генотипа. Зависимость эта взаимная. Поэтому практика способна существенно поменяться, если выработано правильное отношение к объективному миру. Так мы научимся успешно моделировать его конструкции и качества, создавая и испытывая свои. Именно физике принадлежит в такой творческой практике существенная роль.

Физика имеет дело с величинами. Величины можно измерить и рассчитать. Они образуют многообразие в его математическом смысле, обладают рядом сторон и качеств в познавательном и философском смыслах:

· показывают свойства и функции объектов и явлений для частично доступного и частично познаваемого мира,
· обычно удовлетворяют не всеобщим, а некоторым уровневым законам динамики и связей,
· соответствуют принятым практикой алгоритмам расчетов и логическим схемам,
· концентрируют в себе предыдущий опыт и являются движущей силой последующего,
· формируют систему понятий и представлений.

Физические модели представляют собой системы величин, соединенных и согласованных между собой. Их накопилось достаточно много за несколько столетий. Они имеют широкую эмпирическую основу и глубокую предсказательную силу. Такова динамика Ньютона, теория электромагнитных явлений Максвелла, модель атомных процессов, базирующаяся, в частности, на уравнении Шрёдингера, теория электрона Дирака. Классические и квантовые, корпускулярные и волновые представления по-разному представлены и используются в них.

Есть четыре основных элемента, которые требуются учитывать при построении  как физических, так и математических моделей:

· Структура,

· Активность,

· Отношения,

· Управление.

Без них теоретическую модель следует считать неполной. С другой стороны, физическую модель, в которой отсутствуют указанные элементы (явно или неявно), также следует считать неполной.

Анализ современные моделей, если принять такую точку зрения, показывает, что все они неполны. Особенно ослаблен в моделях учёт аспектов управления. 

Чтобы двигаться дальше, как в расчетах, так и в практической деятельности, было бы желательно разобраться, что в физических моделях любого вида присутствует обязательно, а чего может не быть? Что в моделях допустимо менять, как и в какую сторону, а что не подлежит изменениям, как согласовывать величины между собой, какие общие стороны и функции они имеют? 

Указанный перечень проблем отнесем к исследованию философской сущности физических моделей.

Анализ показал, что сущностный подход к фундаментальным физическим моделям допустим и конструктивен, если взять за его основу матричную группу 
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, мы можем в единой алгебраической форме записать основные физические модели. Они различны по своим следствиям, приложениям и самим основам соответствующего опыта. В них допустимо выделить следующие самостоятельные элементы: структуру (S-), динамику (D-), связи (L-). Они имеют внешние (out-), внутренние (in-) и связевые (l-) проявления. Показана их реализация в конкретных моделях.

В физических моделях используются четыре типа канонических метрик: Минковского - 
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(1) и аналогичная ей метрика 
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. Их истоком являются метрики Картана, в которых локальные трехмерные пространства неевклидовы.

Анализ показал, что матричным симметриям присуща система универсальных базисов, что их конструкции и качества достаточно содержательны и интересны. Если их дополнить согласованными величинами и операторами, мы получаем во владение совокупность средств, достаточных для модельного охвата и проявления любых конструкций с любыми качествами. В частности, модели явлений могут рассматриваться как симметрии с матричнозначными параметрами. В таком подходе физические модели основаны на матричнозначных дифференциальных операторах.
9.6.1. Общие положения

Введем слово софистатность (взаимная трансфинитность) как термин, выражающий факт, что физический мир есть единая, согласованная система материальных уровневых конструкций и качеств. Выделим некоторые грани для системы изделий:

 а) любые стороны и свойства любых уровневых конструкций и их качества трансфинитны, 

б) они могут быть в целом и по отдельности поставлены в соответствие друг другу,
в) это соответствие трансфинитно.

Сформулируем принцип софистатности: познание и практика всегда и везде подчинены софистатности.

Анализ показал, что можно выделить общие софистатности, присущие каждой конструкции с качествами.

Во-первых, софистатны конструкции и их качества, что позволяет по одним свойствам устанавливать и подтверждать другие.

Во-вторых, софистатны механические и немеханические стороны и свойства физических объектов, в том числе понятия и формулы, экспериментальные средства и логическая структура.

В-третьих, софистатны доступные и недоступные уровни материи, что предполагает выполнение тщательного анализа как общих свойств, так и деталей наиболее доступного уровня материи.

В-четвертых, софистатны живые и неживые конструкции с качествами, как и формы жизни, что предполагает тщательный анализ единства и различия материального и идеального миров. 

Принцип софистатности позволяет обнаружить некоторые специальные софистатности.

Во-первых, один и тот же Рит--физическое изделие в форме «сплетения» конечномерных подпространств разной размерности, на каждом уровне материи, как и на «своем», способен реализовываться по-разному. Так выражается и подтверждается его трансфинитность и софистатность. Отдельная конструкция есть настоящая Вселенная. К ней следует аккуратно и бережно относиться.

Во-вторых, известное и достигнутое есть лишь малая часть неизвестного и недостигнутого. Поэтому наука неполная и поверхностная не может приниматься за образец. Без исследования модели на полноту нежелательно делать окончательные выводы о её достоверности и истинности.
В-третьих, количественные и качественные грани и стороны мира могут быть многообразно изменены не только экспериментальными средствами, но и на основе понятий, расчетов, логики.
В-четвертых, свойства структурности и активности, установленные на уровне макропрактики с использованием макроскопических механических устройств, имеют место на других уровнях материи, приобретая, возможно, новые грани и черты. Например, меняется размерность или сигнатура механического пространства, система отношений, показатели активности.

Принятие принципа софистатности означает не только применение качественно нового понятийного инструмента в теоретической и практической деятельности, но и задает новый алгоритм практики, состоящий в реализации софистатностей.

Принцип софистатности предназначен не только для новых ориентировок, оценки глубины и полноты анализа и практики, но стимулирует развитие новых навыков с опорой на предыдущий опыт и на творческий потенциал в решении новых задач. 

Следует отметить, что существенные продвижения в  будущей практике обычно хорошо согласованы с прошлой и настоящей практикой. Будущее выступает в форме реализованного прошлого. Прошлое есть нереализованное будущее. Софистатность предполагает рассмотрение пар объектов и соотношение свойств и сторон для них. В реальной практике взаимодействует четверка объектов: окружающий мир, познающий объект, выделенный первый объект, выделенный второй объект. В силу данного факта софистатность имеет минимальную размерность соответствий, равную числу звеньев, соединяющих четыре «точки» практики. В данном случае это будет шестимерное пространство.
Софистатность (взаимная трансфинитность) предполагает существование общего в любой паре конструкций с качествами.
Трудно представить себе, что у пары объектов общего может не быть. Всегда есть общее, когда принята концепция материальности изделий. У материи есть структурность и активность, значит, всегда есть софистатность изделий. Софистатность является наиболее общим свойством трансфинитного мира. Иногда мы можем не знать ее или не понимать, общее может предполагаться. И тогда следует искать новые формы и новое содержание софистатности.

9.6.2. Несколько примеров софистатности

Построение механических микромоделей частиц света предполагает софистатность макро и микроматерии. Чтобы стало возможным применение модели физического макропространства размеров в микромире, нужно описать экспериментальные данные в электродинамике движущихся сред на основе такого пространства. Пространства размеров могут быть разными для разных уровней материи, но все пространства размеров софистатны между собой. По этой причине исследование каждого пространства размеров дает некоторый вклад в общую модель под названием пространство размеров.

Аналогичное отношение, в силу принципа софистатности, мы обязаны иметь к пространству скоростей. Есть система пространств скоростей. Они софистатны между собой. Но дополнительно может и должна быть софистатность пространства скоростей и пространства размеров. Разные модели пространства скоростей неизбежны согласно принципу софистатности, который требует наличия, по меньшей мере, пары пространств, предполагая не только совпадение, но и различие между ними.

Мы знаем, что, в силу структуры проективной группы 
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, можно строить модель электромагнитных явлений на пространстве скоростей Минковского, но допустимо это делать и на четырехмерном пространстве Евклида. Возможен также вариант, когда оба указанных пространства используются в физической модели размеров. 
Формальная привязка физической модели только к симметрии Лорентца представляет собой одну из форм анализа всей системы движений и факторов, управляющим ими. Рассмотрение  же пространства Минковского как пространства размеров вступает в противоречие с совокупностью физических экспериментов, проводимых в пространстве Ньютона. Тогда мы приходим к отрицанию реального физического пространства и времени и заменяем его вспомогательной математической конструкцией.

Мы вправе вернуть в физику физическое пространство размеров в форме пространства Ньютона с единичным наблюдателем как дополнительное пространству скоростей в форме четырехмерного многообразия Минковского или Евклида. В частности, возможно пространство скоростей с метрикой Ньютона. При этом как пространства размеров, так и пространства скоростей могут выбираться не только в форме пассивного балласта модели, но и как ее активное звено. 

Конвенционализм Пуанкаре приобретает новую форму и содержание. Мы фактически приходим к конструкции активного расслоенного пространства-времени, в котором и слой и база могут быть активными, как и согласование между ними. Эта модель качественно отлична от модели риманова пространства. 

С другой стороны, возможно построение физических моделей на основе фиксированной базы и переменного слоя. Так согласуются между собой концепция физического пространства размеров в форме пространства Ньютона и концепция римановой структуры пространства скоростей. Эта структура не является общей для любых скоростей. Дополнительно требуется построить пространство ускорений и пространства движений более высоких рангов. Эта проблема должна решаться в соответствии с экспериментом и с возможностями расчета. Другими словами, требуется систематически использовать модель многократно расслоенного пространства и времени. В нем соединяются в единой конструкции разные уровни материи и движения разных рангов.

Электромагнитные явления при нерелятивистских скоростях уложились в модель  расслоенного многообразия. Мы полагаем, что качества софистатны конструкциям, верно и обратное. Поэтому появляется потребность построения механических конструкций, которые индуцируются электромагнитными экспериментами и теорией. 

Метод графического представления матриц для группы заполнения физических явлений, даёт одну из таких возможностей. Мы предполагаем, что и макро, и микромир можно описывать одним и тем же пространством размеров, хотя это описание относится к разным уровням материи. Фактически, мы принимаем гипотезу о единых свойствах размеров и времени для материи разных уровней. В некотором смысле так заложена «абсолютная» модель размеров для всех уровней материи. Она относительна, потому что размеры на каждом уровне материи различны. В таком же смысле предполагается абсолютность пространства скоростей для всех уровней материи. Она относительна, потому что скорости у разных уровней праматерии разные.

Новая грань софистатности моделей обнаруживается, когда сравниваешь между собой разные подходы физиков к одной и той же проблеме. Софистатны модели микромеханики, предложенные Гейзенбергом, Шрёдингером, Фейнманом. Возникает проблема полноты моделирования. Сколько и каких моделей допускает одна конструкция с качествами? 

Микромир через нашу практику пытается «убедить» нас в том, что чем глубже мы в него проникаем, тем больше вариантов описания присущи для него. 

В силу софистатности описания и практики, мы понимаем, что практика для конструкций и качеств микромира трансфинитна.

Известно, что атом водорода во многом можно описать не только в рамках микромеханики, но и в рамках классической макромеханики. Значит, софистатны между собой классический и квантовый подходы в физике. «Приведение» уравнений микромеханики к виду, привычному в макромеханике, можно рассматривать как пример реализации софистатности.
Заметим, что при больших скоростях пространство скоростей, как следует из электродинамики без ограничений скорости, уже будет неримановым: метрика отлична от билинейной формы. Это означает, что в реальных ситуациях и базовые, и слоевые пространства могут существенно отличаться от тех многообразий, с которыми мы привыкли работать в случае макродвижений и малых скоростей.

Выделяя пару объектов, мы оставляем в стороне вопросы, связанные со всеми другими соответствиями. 

9.6.3. Софистатность технических устройств и частиц света

Применим алгоритм софистатности для пары изделий. Сравним техническое устройство с частицей света. Представим себе, что частицы света есть технические конструкции, изготовленные из праматерии. Мы знаем из опыта, что они могут жить очень длительное время и способны двигаться с большой и переменной скоростью. Проанализируем частицы света с новой точки зрения. Практика показывает:
· Все материальные - изготовленные из атомов материи -  конструкции, которые могут двигаться с переменной скоростью, имеют возможность сохраняться при внешних воздействиях и обладают внутренним двигателем. Примем предположение, что праматериальные частицы света по своим свойствам и проявлениям аналогичны частицам материи. Выразим требование их софистатности: частицы света имеют возможность сохраняться при внешнем воздействии и обладают внутренним двигателем. Предполагаемая софистатность должна быть не только проверена, но и доказана. Для этого нужны качественно новые теоретические и экспериментальные средства.
· Если материальные объекты существуют длительно, то их устройство и двигатели особо надежны, а источники энергии находятся вне действующего объекта. Предполагая, что частицы света действуют длительно, мы обязаны принять точку зрения, что двигатели частиц света особо надежны, а источники энергии для них находятся вне частиц света. В силу этого обстоятельства требуется изучить устройство и работу этих новых двигателей, а также тех источников энергии, которые их деятельность обеспечивают.
· Материальные объекты имеют всегда и везде собственные пространственные материальные характеристики, без которых их существование и функционирование невозможно. Принимая аналогию материальных и праматериальных конструкций, мы обнаруживаем новую софистатность: частицы света имеют всегда и везде собственные пространственные праматериальные характеристики. Однако пространственные и временные стороны и свойства материальных и праматериальных конструкций с качествами могут существенно отличаться.
· Самостоятельно действующие материальные конструкции с качествами имеют свои органы ориентировки и управления. Принимая аналогию материального и праматериального мира, мы обнаруживаем новую софистатность: частицы света имеют свои органы ориентировки и управления. Отсюда вытекает задача исследования ориентировок, управлений для частиц света.
· Качественно новые машины в практике человека появляются при овладении качественно новыми скоростями и ускорениями. Рассматривая частицы света как праматериальные машины, мы обнаруживаем у них много новых качеств, недостижимых для нашей практики конструирования. Отсюда вытекает задача трансфинитного моделирования реального мира, способного привести к созданию качественно новых технических устройств
9.6.4. К общей софистатности

Софистатность имеет своим предметом исследования всевозможные аналогии. Но, чтобы аналогия могла реализоваться, нужна достаточно сложная система различных допущений. Среди них мы обязаны выделить общие допущения:

· Материя трансфинитна. Тогда физическая реальность в рамках условия трансфинитности имеет много уровней. В частности, она может быть структурно трансфинитна. Это могут быть механические пространственные свойства, но могут быть и немеханические свойства.

· Изделия трансфинитны по структуре. Аналогично тому, как тела состоят из атомов и молекул (материи 
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уровня). Под изделием следует понимать и самого исследователя, и реальный мир, и его части. К изделиям относятся и модели явлений, и экспериментальные средства.

· Изделия трансфинитны по поведению, по активностям.  На каждом уровне материи действуют свои законы. Однако есть единые законы, пригодные для многих уровней материи. Можно ожидать также, что есть законы, пригодные для всех уровней материи. 

· Практика трансфинитна. В исследованиях любого вида, всегда и везде есть и проявляется трансфинитность. По этой причине анализ должен также быть трансфинитным, равно как и выводы из него.

Так на морфологическом уровне строится система общих ориентировок для анализа и использования аналогий. Но этого мало для практической реализации софистатности. Нужны частные допущения:

· Конкретная уровневая модель, проверенная в теории и на практике. При опоре на макроопыт это может быть, например, модель твердого тела, модель жидкости или газа.

· Модификация принятого аналога с учетом условий и обстоятельств, ассоциированных с новым уровнем материи. Это могут быть как новые коэффициенты, так и числа, и операции с ними и многое другое.

· Расчеты и эксперименты в соответствии с предполагаемой моделью, условиями экспериментов и ожиданиями или требованиями практики.

· Уточнения и изменения моделей по мере развития практики.

Человек живет на нескольких уровнях материи. По принципу софистатности таковы и другие изделия. Таковы и элементарные частицы, в частности, частицы света. 
9.6.5. Софистатность структур и поведений

Эта проблема была сформулирована как конструктивная в самом начале развития физики. И хотя в настоящее время накоплено много новых данных, она не имеет решения, которое можно считать качественно новым тезисом, достаточным для будущей практики. Не разработаны алгоритмы и подходы, позволяющие наполнить эту проблему новым содержанием в понятийном, расчетном и экспериментальном смыслах. Есть также точка зрения, что сама проблема структурности физического мира является придуманной, на самом деле ее нет, потому что физический мир не является структурным в том упрощенном смысле, который мы вкладываем в это понятие.

Обычно под структурностью понимается наличие частей у конструкции и их сосуществование. Не так просто определить понятие части и сосуществования в широком смысле слова. Сделать это еще сложнее после принятия точки зрения, что физическая реальность трансфинитна: многоуровнева, многофункциональна, многогранна, многозначна. Требуется обобщить даже понятие точки. Под точкой понимают нольмерный математический объект, сопоставленный некоторому физическому объекту. В модели трансфинитной реальности точка трансфинитна. Это требует формальных и сущностных изменений в истоках физических моделей. 

С одной стороны, точка на одном уровне материи не является точкой на других уровнях материи. С другой стороны, ее можно задавать как точку для системы уровней материи, учитываемых на практике. 

Так представленное свойство будем рассматривать как определение мерности для трансфинитного объекта. Такими могут быть одномерные, двумерные и другие свойства.

Трансфинитностью овладеть сложно. Сложно рассчитать и измерить стороны и свойства трансфинитности. Понятно, что придется менять модель пространства и времени. Ведь по сущности и по форме устройства трансфинитного физического мира ему соответствует трансфинитное пространство и время. Следует менять величины и операторы, как дифференциальные, так и кодифференциальные. Требуют изменений математические величины и операции, что индуцирует расширение и углубление алгебраических систем. По форме и по сути требует изменений вся Готика понятий, моделей, эксперимента.

Примем модель трансфинитного пространства и времени как конечной или бесконечной согласованной системы дифференцируемых многообразий. Пусть каждое многообразие имеет стороны и свойства, софистатные некоторому одному многообразию. Тогда, в частности, могут быть заданы его координаты, метрики, связности и все то, что привычно для стандартных одноуровневых моделей, обычно используемых на практике. В зависимости от того, в каком отношении находится исследуемая конструкция или ее качества к каждому из используемых многообразий, по-разному будут использоваться ее координаты, величины, свойства. Для корректности учета анализируемых соотношений и влияний требуется экспериментальное исследование. Оно может быть достаточно затруднено, потому что трудно в чистом виде выделить участие в конструкции и явлении каждого из уровней материи, а, значит, и тех многообразий, которые им сопоставлены. На каждом уровне материи могут быть «свои», очень необычные числа, операции, величины, свойства. Сложными могут быть и софистатности уровней материи.

Аналогичные замечания пригодны для любых изделий. Риты представляют собой базовые, фундаментальные изделия. Их Готика сложна. В простейшем виде Риты ассоциированы с алгебраическими системами, образующими «позвоночник» физических моделей. Конечно, здесь имеет место формальная и сущностная неоднозначность, которая является одним из проявлений и выражений трансфинитности. В частности, одной физической системе можно поставить в соответствие неизоморфные алгебраические системы, верно и обратное. Здесь снова видна трансфинитность соответствий, естественная для трансфинитного реального мира.

В обычном эксперименте используются приборы и методики, отнесенные к одноуровневому физическому миру. В силу принятой физиками экспериментальной верификации практики, эксперимент должен отталкиваться от одноуровневой модели. Так поступают чаще всего. Однако такой подход не полон, он может оказаться ошибочным. Правильно исходить из реальных свойств и сторон трансфинитной конструкции и процессов, ассоциированных с ней. Для этого требуется вначале «угадать» их. Затем требуется создать приборы и методики, «близкие» к анализируемому изделию. Нужно обеспечить «слабое» или «контролируемое» влияние измерительного устройства на исследуемые конструкции и процессы. В таких условиях необходимо провести ряд экспериментов. К расчетной модели физических конструкций и явлений требования не меньше. Только в том случае, когда исследователь, экспериментальные устройства, расчетные средства имеют достаточно много общего, можно надеяться на объективность и полноту анализа. А уж потом придёт новое понимание и новая практика.

Одноуровневая модель иногда способна заменить собой многоуровневую модель. Тогда у нее будет множество ограничений. Некоторые из них будут неточны, а некоторые просто неверны. Поэтому следствия из одноуровневых моделей в чем-то могут быть неточны, а в чем-то неверны. Такова реальная практика анализа. В каждом проведенном исследовании есть новые ростковые точки и перспективы дальнейшего развития. Хорошая одноуровневая модель образует естественное начало модели трансфинитной. Трансфинитная модель отличается от одноуровневой модели многими чертами: пространством и временем, используемыми величинами, системой операторов и операций, а также понятиями и данными экспериментов.

Отметим специфику учета и проявлений Рит- структуры в одноуровневых моделях. В качестве примера покажем, как можно изучать физическую реальность на разных уровнях материи, используя только 01-Риты. Примем представление о существовании четырех основных предзарядов - положительных и отрицательных, электрического и гравитационного типа - для любых исследуемых физических объектов. Тогда естественно ассоциировать некоторые величины, относящиеся к исследуемой физической конструкции, со свойствами 0-Ритов, им соответствующих. 

В единице объема физического пространства-времени зададим два класса определяющих величин, ассоциированных с 0-Ритами: один – для поведения, второй – для структуры. 

При рассмотрении атомов и молекул, не исключая возможность аналогичного описания любых элементарных частиц, как изделий, изготовленных из праматерии, можно применить модель жидкости. Проведенный анализ показал, что такая модель согласуется с подходом квантовой механики и обобщает его. У нее много степеней свободы, которые могут и должны быть учтены.

Анализ модели электрона Дирака, подтвержденной экспериментально, показывает, что модель электрона может быть построена по аналогии со структурной микродинамикой. То, что предложил Дирак, выполняет роль силового фактора для праматерии, обусловленного структурой электрона, его влиянием на праматерию. Это влияние учитывается системой матриц Дирака, играющих роль «позвоночника» модели. Можно ожидать, что любая элементарная частица будет описываться моделью микродинамики со «своей» силовой функцией, которую нужно найти из теории и из эксперимента.

9.6.6. Софистатность моделей поведения
Расмотрим величины, посредством которых характеризуется поведение исследуемых структурных изделий в физическом пространстве и времени. Величины
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могут быть 4-потенциалами, ковариантными компонентами скоростей или чем-то другим. Тогда определены поведенческие величины, которые получаются из исходных посредством алгебраических операций: сложения, умножения на числа или другие функции, тензорное произведение, дифференцирование, интегрирование и т.д. Физическая модель поведения строится на поведенческих величинах по некоторому алгоритму, эффективному на практике.

Проиллюстрируем сказанное формулами. Используем модель жидкости, представляя молекулы 0-Ритами. Зададим определяющие величины для движения единицы объема компонентами четырехскоростей
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Зададим определяющие величины для влияний на единицу объема компонентами четырехсил
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Сконструируем поведенческие величины. Используя тензорное произведение компонент скоростей, получим 
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. Используя дифференцирование и тензорное произведение, введем 
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. Применим операцию транспонирования 
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. Используем алгоритм построения модели поведения на основе уравнений общего вида

[image: image69.wmf]0

=

-

F

¶

i

ij

i

j

.

Конкретизируем этот алгоритм:

· 
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соответствуют уравнениям Эйлера, дополненным законом сохранения массы.

· 
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соответствуют уравнениям Навье-Стокса.

Если в качестве определяющих функций использовать четырехпотенциалы электромагнитного поля и по ним построить поведенческие функции в форме антисимметричного тензора электромагнитного поля, то указанный алгоритм построения моделей приведёт к уравнениям электродинамики Максвелла.

Следовательно, вариант образования выражений, посредством которых характеризуются конструкции и явления, ассоциированные с ними, используя для этого величины, становится первым конструктивным приемом нового физического моделирования.

Дифференциальные (или какие-либо другие) операторы выступают в роли средства, порождающего динамику физической модели. Выбор операторов становится вторым  конструктивным приемом физического моделирования.

Модели конструкций и явлений получаются композицией. Композиция величин и операторов становится третьим конструктивным приемом физического моделирования.

Для практики важно совпадение расчета с экспериментом. Контроль достоверности становится четвертым конструктивным приемом физического моделирования.

Аналогичные замечания пригодны при учете структуры, содержащей 1-Риты. Пусть характеристики конструкции и явления (в том числе количество 1-Ритов в единице физического объема) задаются функциями
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Тогда для них пригоден и сам указанный подход, и весь анализ. Конечно, придется согласовать рассматриваемую пару динамик между собой. Эта отдельная сложная задача должна решать на основе согласования теоретических и экспериментальных фактов.

Естественно ожидать, что высшие уровни Ритов: второй - гиперплоскости, третий - гиперобъемы и т. д. индуцируют новые величины, новые операции и операторы.

Простое продолжение одноуровневых моделей к трансфинитным сводится к замене одноуровневых величин, операций, операторов на многоуровневые. Сделать это можно по-разному.
Мы пришли  к пониманию, что трансфинитный мир модельно трансфинитен. Отсюда следует, что человек будет находиться в гармонии с ним, если сможет достойно выразить свою трансфинитность.
9.6.7. Софистатность моделей структур

Зададим величины, определяющие структуру изделия, системой определяющих величин. Примем во внимание наличие четырех базовых структурных составляющих праматерии (пары электрических предзарядов и пары гравитационных предзарядов) и зададим их количество в единице объема физического пространства, введя четыре величины
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Введем характерные размеры исследуемого изделия в физическом пространстве-времени:
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Введем величины, определяющие внешние влияния и связи для изделия в форме выражений
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Зададим структурные величины посредством выражения для четырехметрики вида
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и дифференциальных выражений
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Зададим алгоритм поведения структуры исследуемого изделия уравнениями
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Мы пришли к дифференциальной геометрии структуры исследуемого изделия, изготовленного из четырех базовых составляющих. Согласно основному физическому предположению, такие составляющие едины для всех элементарных частиц. Например, электроны и нуклоны должны быть подчинены этим уравнениям структуры. Мы ожидаем, что им подчинены и нотоны – частицы света, изготовленные из праматерии.
Принимая физическую модель для активностей в форме 
[image: image80.wmf]-
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модуля, а также условие софистатности активностей и структур, мы вправе ожидать, что для структур можно использовать уравнения в форме 
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модуля:
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В нем частные производные берутся по числу типовых элементов, входящих в исследуемое изделие. 
У частицы света таких типовых 0-Ритов всего четыре, поэтому уравнения структуры для частицы света могут быть похожи на уравнения для активностей. 
Из того факта, что удается свести известные факты физики к механике, вовсе не следует, что механическая модель вмещает всю реальность. Нельзя считать также, что механическая модель является самой лучшей. 
В обоих указанных случаях мы отрицаем трансфинитность реальности, сводя ее к некоторому аспекту структуры и активности. У трансфинитной реальности много граней, а потому для ее охвата и проявления требуется построить  много моделей и учесть многие аспекты реальности.
9.6.8. Трансфинитность в релятивизме

Пространство скоростей не признается релятивизмом. Принимается новое пространство размеров, соответствующее структуре многообразия Минковского. Сделано это после того, когда физическое пространство локального наблюдателя 
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 признано ненужным, когда реализован отказ от физических размеров и физического времени. 

Это не очень «задевает» экспериментаторов, которые все равно используют в своей практике физические размеры и физическое время. Модели теоретиков рассматриваются ими как естественные странности гражданских людей, которые не любят ходить строем.

В отместку теоретики не желают учитывать реальные условия измерения, в частности, влияние измерительных устройств на параметры исследуемого явления. 

Релятивисты склонны отказаться от анализа ускорений и движений более высоких рангов «просто» потому, что они выходят за рамки принципа относительности, основанного на концепции относительности одновременности.
Перечень ограничений, введенных релятивизмом в физику можно легко продолжить. В этом нет конструктивизма. Отметим факт, что модель, стоящая на ограничительных принципах, а оба принципа релятивизма таковы, приводит к многообразным ограничениям, как в физике, так и в математике.
Отказ от ограничений релятивизма, рассматриваемых как тезис познания, ведет к антитезису. Его роль может успешно выполнить трансфинизм: физическая практика, принимающая и использующая концепцию трансфинитности физической материи. Трансфинитность есть слово, в котором сконцентрированы несколько понятий: многоуровневость, многогранность, многовариантность, многозначность…
Физической считается материя, обязательно обладающая структурностью и активностью. Физики изучают и применяют трансфинитные структуры и трансфинитную активность.
Трансфинизм естественно пришел на смену релятивизму, развивая его, выходя за рамки ложных условностей и ограничений.
9.6.9. Трансфинитность ранговых движений
Практика показывает, что физические конструкции обладают размерами: длиной, площадью, объемом. Они имеют структуру, форму, функциональное назначение. Эти свойства существуют независимо от движений, они как бы безотносительны ко времени. Назовем данные свойства «движениями» нулевого ранга. Будем описывать их в пространстве, которое назовем пространством размеров. Мы знаем, что размеры имеют систему факторов управления: зависят от температуры, от силовых воздействий, от комбинаторики соединения элементов изделия, от химических влияний. Если скорости, ускорения, движения более высоких рангов исследуемых изделий вызывают изменение факторов управления, размеры будут меняться. Проблема поведения размеров должна решаться конкретно в зависимости от эмпирической ситуации. Пространство размеров может быть подчинено некоторой симметрии. Но этого может не быть в общем случае. Важно отметить, что пространство размеров и его свойства является исходными для построения всех движений более высоких рангов: скоростей, ускорений и т.д. Они устанавливаются через стороны и свойства размеров, но обладают своей спецификой и структурой. В терминологии расслоенных многообразий пространство размеров является базой этих многообразий, а пространства ранговых движений образуют слои расслоенного многообразия. Так выглядит простая модель, в которой реализуется понятийная трансфинитность ранговых движений.

Рассмотрим математические элементы ненулевых ранговых движений. Простейшим из них является скорость. Она задается дифференциалами координат 
[image: image84.wmf](

)

3

,

2

,

1

,

,

=

k

dx

dt

k

, отнесенными к кокасательному пространству скоростей 
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, присоединенному в каждой точке к пространству размеров 
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. Компоненты скорости 
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 выступают в роли параметров симметрии, присущей пространству скоростей. К ним должны быть добавлены факторы управления скоростями. Для электромагнитного поля ими являются показатель преломления 
[image: image88.wmf]n

 и показатель отношения 
[image: image89.wmf]w

. Они используются в виде произведения, что делает сложной зависимости в пространстве скоростей. Действительно, поскольку 
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, диапазон изменения показателя отношения в релаксационных процессах для света установлен значениями 
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 Поэтому величина
[image: image92.wmf]2
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меняется от нуля до значений, больших единицы. 

Преобразования дифференциалов координат в форме сигруппы вида
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учитывают отмеченные обстоятельства. Легко видеть, что данные преобразования для фиксированных значений используемых параметров задают группу изометрий для пространства Минковского с координатами
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Структура пространства Минковского согласована со структурой пространства размеров, потому что принимается выражение для интервала вида
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Заметим, что для расчета реальных задач требуется выражение для скорости вида
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Здесь 
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скорость первичного источника излучения, 
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скорость движения физической среды. Эти факты отмечены для того, чтобы показать сложность (трансфинитность) конкретных задач. Анализ показал, что так учитывается лишь кинематическая сторона изменения параметров электромагнитного поля. Желая учесть изменение частоты, необходимо вводить дополнительные скорости и соотношения. Если же скорости велики, то из уравнений Максвелла следует, что приведенные простейшие выражения неверны. Как интервалы, так и пространство скоростей становятся неримановыми, что требует сущностной модификации подхода к скоростям, рассматриваемым как движения первого ранга. Структура этих движений в электродинамике Максвелла достаточно богата на нелинейности и сложна для анализа и понимания.

Двухранговые движения (ускорения) не обязаны быть априорно простыми в модели. Для них пригоден подход, эффективно показавший себя в одноранговых движениях. Мы вправе рассмотреть вторые дифференциалы 
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 как независимые переменные. Тогда для них мы обнаруживаем пригодность применения сигрупп, зависимых от ускорений и факторов управления ими. Средством для порождения сигрупп становятся группы изометрий. К пространству движений второго ранга можно применить весь опыт, накопленный в анализе движений первого ранга. Мы приходим к пространству Лобачевского для ускорений. Однако, следуя возможности применения отрицательного показателя отношений, мы вправе ожидать на практике наличия эллиптической и параболической геометрии для ускорений. Она естественна для пространства скоростей в электродинамике.

Многоранговые движения можно попытаться уложить в рамки указанного алгоритма. В чем-то он будет реализован на практике. Эти вариантом не следует ограничиваться. Естественно рассмотреть все возможности изменения ранговых движений, факторы управления ими и их согласования между собой. Такова потребность анализа движений в рамках концепции их трансфинитности.

9.6.10. Трансфинитность факторов управления скоростями

В электродинамике инерциально движущихся сред нам пришлось рассматривать систему скоростей: 

· 
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скорость первичного источника излучения,

· 
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скорость вторичного источника излучения,

· 
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скорость физической среды, в которой распространяется излучение,

· 
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скорость детектора (измерительного устройства).

В отдельных случаях они могут быть отождествлены между собой. Например, детектор может быть физической средой, тогда возможно, что 
[image: image104.wmf].
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 Физическая среда может выполнять роль вторичного источника излучения, если 
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Отмеченная трансфинитность скоростей, присущая реальным задачам, влечет за собой трансфинитность управлений, им присущих. Принимая в качестве факторов управления скоростью и частотой поля показатель преломления и показатель отношения, мы обязаны соотнести их с условиями реализации указанной системы движений. Следуя анализу, нужно принять во внимание, что как показатель преломления, так и показатель отношения имеют внешние и внутренние свойства, а также свою динамику. По этим причинам физическая задача анализа релятивистских эффектов может быть сложной.

ЗАКЛЮЧЕНИЕ
Чтобы понять Вселенную, нужно познать её язык, законы и тайны её поведения. Человечество поступает иначе: оно наивно пытается навязать свой язык, свое поведение Вселенной. Аналогичное замечание справедливо по отношению к Логике и Мыслям Вселенной, к её Чувствам и Практике. Мало осознать наличие указанной диспропорции. Более важно принять в качестве основного правила жизни стремление к Гармонии с Вселенной. Это справедливо не только по отношению к макромиру. Микромир, как показывает анализ, может быть существенно богаче по своим свойствам, чем мир атомов и молекул, физических тел, изготовленных из них.

Человечество не имеет ни сил, ни возможностей, ни прав для управления Вселенной, мы не можем ни создать, ни заменить Вселенную. 

Глубина достигнутой истины трансфинитно согласована с чистотой помыслов исследователя. Наибольшего продвижения достигает тот исследователь, кто достиг гармонии с Вселенной. Человечество является частью этой Вселенной. Оно способно существенно повлиять на успех исследователя. Человеческий фактор может быть на какой-то стадии самым важным обстоятельством.

Продвижение вперед к новой практике ассоциировано с новым мышлением и с новыми технологиями в теории и в используемых изделиях. 

Практика показывает (и это обстоятельство дополнительно подтверждает трансфинитный характер реальности), что со всех сторон обосновывается и удерживается не только истина, но и ложь, не только сильные, но и слабые стороны изделий и их свойств. Слабое иногда утверждает себя надежнее сильного, потому что иначе ему не удастся выжить.
Функциональность может быть полезнее красоты. Но иногда красота полезнее всего, особенно при оценках и принятии решений. Служить можно как функциональности, так и красоте. Не всегда то и другое объективно и доступно. Эта пара всегда находится в динамике. Система отношений к функциональности и красоте у каждого объекта индивидуальна. 

Убеждения основаны на знаниях и на вере. В зависимости от того, каковы этим слагаемые, меняется качество и эффективность убеждений. Убеждения и Вера в одних случаях могут быть двигателем прогресса, а в других случаях способны затормозить его. Тонкости объектов и процессов могут быть скрыты от доступного знания и веры. Поэтому требуется их открыть, а затем объединить с существующей парадигмой. Но может быть и так, что новое знание и вера разрушают или существенно деформируют старую парадигму. Тогда нужно создавать новую парадигму, подчиняя практику ее следствиям.

В частности, интересна такая проблема: существует ли механизм самопроизвольного распада молекул, в частности, молекул воды, можно ли управлять таким процессом?

Возможно ли задание молекулам кодированных команд для самопроизвольного распада?

Как физически обнаружить гравитационные и электрические предзаряды? Как можно исследовать их свойства и соединения?
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